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DISPOSITIF DE TRANSFERT CONTINU VERTICAL DE RECIPIENTS. 

Dispositif de transfert continu de recipients selon une 
direction sensiblement verticale, comprenant: des moyens 
d'entrainement en rotation, autour d'un axe vertical 5, d'or- 
ganes 8 de prehension des recipients 2; des moyens 9 de 
support agences pour que chaque organe de prehension 
puisse coulisser verticalement par rapport aux moyens 
d'entrainement; une came fixe circulaire 14, coaxiale aux 
moyens d'entrainement et propre a cooperer avec les 
moyens de support 9 pour que ceux-ci puissent se deplacer 
verticalement entre deux niveaux preetablis lorsque les 
moyens d'entrainement tournent; des moyens 1 6 pour ame- 
ner des recipients aux moyens de prehension 8 lorsque 
ceux-ci defilent a un premier niveau; et des moyens 21 pour 
evacuer les recipients 2 hors des organes de prehension 8 
lorsque ceux-ci defilent a un second niveau. 
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Dispositif de transfert continu vertical de reci pients. 

La presence invention concerne des per f ectionnements 
apportes aux dispositifs de transfert continu de recipients 
-tels que bouteilles, flacons, ou preformes de recipients- 
5 et plus particulierement elle concerne un dispositif de 

transfert continu de recipients selon une direction sensi- 
blement verticale - 

Dans les usines, la place disponible au sol est 
toujours comptee, notamment en raison du cout du terrain, 

10 tandis que la place disponible verticalement est beaucoup 

moins limitee. En particulier, dans les installations de 
i traitement des recipients, depuis la fabrication desdits 
recipients jusqu'a leur remplissage et leur emballage pour 
1 1 expedition, le developpement lineaire des divers postes de 

15 traitement et des postes de transfert est extremement 

important. 11 existe done dans ce domaine un besoin pour un 
dispositif de transfert continu vertical des recipients qui 
autorise un etagement des postes de traitement et/ou des 
lignes de transfert, et qui conduise ainsi a une economie de 
.20 , 1 ' emprise au sol des installations. 

C'est done un but de 1 * invention de proposer un 
dispositif de transfert continu vertical de recipients qui 
soit f iable en f aisant appel a des solutions techniques 
eprouvees, qui soit peu encombrant lui-meme, qui n'affecte 

25 nulleraent la cadence de fonctionnement de 1 1 ensemble de 

1 ■ installation et qui notamment soit apte a suivre les 
cadences tres elevees de transfert necessaires dans les 
installations modernes, et qui, finalemenx, soit aussi 
simple structurellement et aussi peu couteux que possible. 

30 A ces fins, un dispositif de transfert continu de 

recipients selon une direction sensiblement verticale se 
caracterise, etant agence conformement a 1' invention, eri ce 
qu'il comprend : 

- des moyens d'entrainement en rotation, autour d ' un axe 
35 sensiblement vertical, d'une multiplicite d'organes de 

prehension des recipients repartis autour de 1 1 axe vertical, 
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- une multiplicity de moyens de support pour associer 
lesdits organes de prehension aux moyens d'entrainement, 
agences pour que chaque organe de prehension puisse 
coulisser sensiblement verticalement relativement. aux 
moyens d 1 entrainement , 

- une came fixe circulaire, coaxiale aux moyens d' entraine- 
ment et disposee a 1' aplomb desdits moyens de support de 
maniere que ceux-ci puissent cooperer avec elle, ladite 
came presentant une hauteur variable circulairement entre 
un niveau vertical minimal et un niveau vertical maximal 
de maniere a generer un deplacement vertical des moyens de 
support lorsque les moyens d 1 entrainement tournent, 

- des moyens d* alimentation en recipients disposes pour 
amener les recipients les uns a la suite des autres aux 
moyens de prehension lorsque ceux-ci defilent en etant 
situes a un premier niveau, 

- et des moyens d f evacuation des recipients disposes pour 
evacuer les recipients les uns a la suite des autres hors 
des moyens de prehension lorsque ceux-ci defilent en etant 
situes a un second niveau. 

Grace a ces dispositions, on realise un dispositif 
dont le fonctionnement est fiable. Le recours a une commande 
de deplacement des tiges par une came est une solution d'une 
simplicite mecanique extreme, qui est largement mise en 
oeuvre dans d 1 autres parties de 1 * installation de traitement 
(et notamment de fabrication) des recipients et qui peut se 
preter, sans modification sensible, a des vitesses de 
fonctionnement elevee ; un tel agencement peut done equiper, 
de par son principe, des installations ayant des capacites 
de production tres diverses. 

Avantageusement , on peut prevoir que chaque moyen de 
support comprend une tige de support apte a coulisser 
sensiblement verticalement dans un palier prevu sur la 
peripherie des moyens d 1 entrainement , cette tige de support 
supportant un organe de prehension, d'une part, et cooperant 
avec la came, d 1 autre part ; de preference, chaque moyen de 
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support est associe a des moyens de rappel pour maintenir 
elastiquement la tige en appui contre la came ; les moyens 
de rappel peuvent etre un ressort ou alternativement etre 
une contre-came cooperant avec un galet porte par la tige. 

Dans un agencement qui laisse libre 1 1 espace au- 
dessus des moyens d ' entrainement et qui peut done autoriser 
un developpement vertical important du dispositif, les 
moyens d ' entrainement sont un plateau, la came est situee 
sous le plateau, les tiges traversent le plateau et les 
organes de prehension sont situes au-dessus du plateau. 

Dans un mode de realisation pratique, les recipients 
etant munis d'un col definissant un goulot, les organes de 
prehension sont alors des pinces s ' etendant sensiblement 
radialement par rapport a 1 1 axe des moyens d ' entrainement et 
aptes a saisir les recipients par leur col. 

Pour assurer un f onctionnement fiable, les moyens 
d ' alimentation et les moyens d' evacuation comprennent chacun 
une roue de transfert comportant un disque muni, d'evidements 
peripheriques pour supporter les recipients par leur col et 
les presenter un a un aux moyens de prehension ou respecti- 
vement les saisir un a un sur lesdits moyens de prehension; 
en particulier, les moyens d ' alimentation comprennent une 
vis d' alimentation associee a la roue de transfert d 1 alimen- 
tation pour amener a celle-ci les recipients distants d'un 
pas predetermine et/ou les moyens d* evacuation comprennent 
une vis sans fin d' evacuation associee a la roue de trans- 
fert d 1 evacuation pour recueillir les recipients sur celle- 
ci. 

Un avantage important du dispositif de 1 ' invention 
expose ci-dessus consiste en la possibility de lui donner un 
developpement vertical notable. A cet effet, on prevoit que: 

- chaque moyen de support supporte plusieurs organes de 
prehension en nombre n, equidistants vert icalement les uns 
des autres, 

- le dispositif comporte n moyens d 1 alimentation disposes 
verticalement les uns au-dessus des autres et n moyens 
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d 1 evacuation disposes verticalement les uns au-dessus des 
autres avec la meme equidistance que les moyens de 
support, 

- et le dispositif comporte en outre (n-1) moyens de trans- 
fert intermediates disposes verticalement les uns au- 
dessus des autres et agences pour recueillir les reci- 
pients du moyen d' evacuation d'un niveau et l'amener, par 
un transfert sensiblement horizontal, au moyen d' alimenta- 
tion en direction d'un niveau immediatement adjacent - 
superieur ou inferieur 
ce grace a quoi, pour une came de hauteur donnee, il est 
possible de multiplier 1' amplitude verticale de transfert 
des recipients. 

En particulier, on peut concevoir alors qu 1 a chaque 
etage des moyens selecteurs sont prevus pour prelever des 
recipients sur les moyens d' evacuation dudit niveau et les 
diriger vers une sortie correspondante ou selectivement pour 
laisser les recipients etre entraines par le moyen de 
transfert intermediaire vers le moyen d ' alimentation 
suivant. Notammeht, il peut etre prevu que chaque moyen de 
transfert intermediaire dessert une unite ou fraction 
d' unite de traitement de recipients, ce grace a quoi 
les recipients sont deplaces a travers une succession 
d'appareils de traitement disposes verticalement les uns au- 
dessus des autres, avec une implantation au sol de surface 
reduite . 

Dans ces conditions, il est possible de reduire 
1' emprise d'un appareil de traitement en le fractionnant en 
plusieurs sections superposees et desservies par le disposi- 
tif de 1* invention, voire meme plus generaiement de repartir 
sur plusieurs niveaux 1 1 ensemble d ' une installation. 

On notera egalement que le dispositif de 1 1 invention 
est parfaitement reversible et qu'il peut autant servir a 
elever les recipients qu'a les descendre. 

L 1 invention sera mieux comprise a la lecture de la 
description detaillee qui suit de certains modes de realisa- 
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tion preferes, donnes uniquement a titre d'exemples non 
limitatifs. Dans cette description, on se refere aux dessins 
annexes sur lesquels : 

- la figure 1 est une vue schematique de dessus d 1 un 
mode de realisation prefere d 1 un dispositif de transfert 
continu vertical de recipients ; 

- la figure 2 est une vue schematique de cote du 
dispositif de la figure 1 ; 

- la figure 3 est une vue schematique de dessus d'un 
exemple de mise en oeuvre du dispositif des figures 1 et 2; 

- la figure 4 est une vue schematique : de cote du 
dispositif de la figure 3 ; et 

- les figures 5 et 6 sont deux schemas illustrant 
respectivement des extensions possibles d 1 agencement du 
dispositif conforme a 1* invention. 

Dans la description qui suit, on a pris plus 
particulierement en consideration le transfert de recipients 
muni d'un col definissant un goulot, et plus speci f iquement 
de recipients dont le col est entoure, a sa base, d'une 
collerette de support. De plus les recipients dessines sur 
les figures sont des preformes ou ebauches moulees a partir 
desquelles les recipients sont fabriques dans leur forme 
definitive par soufflage ou etirage-souf f lage . 

Toutefois, il ne s'agit la que d'exemples permettant 
de fixer les idees, et le dispositif de 1' invention peut 
transferer tous les types de recipients, preformes ou 
recipients definitifs, vides ou remplis, a quelque stade de 
traitement que ce soit depuis la fabrication des preformes 
jusqu'a l'emballage des recipients remplis et etiquetes. 

En se reportant tout d 1 abord aux figures 1 et 2 , un 
dispositif de transfert continu de recipients 2 ( ici des 
preformes) selon une direction sensiblement verticale, 
designe dans son ensemble par la reference 1, comprend, dans 
un mode de realisation prefere : 

- des moyens d 9 entrainement en rotation constitues par un 
plateau circulaire 3, sensiblement horizontal, solidaire 
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d'un arbre central vertical 4 tournant autour d'un axe 5 
et supporte a rotation par un bati schematise en 6, en 
etant entralne en rotation par des moyens 7 (poulie et 
courroie, roue dentee et chaine, train d ' engrenages, • . . ); 
dans 1 ' exemple represents £ la figure 2, le plateau 3 est 
double et constitue de deux elements discoxdaux 3a et 3b 
superposes afin de faciliter le guidage d'organes dont 
question plus loin, mais un tel agencement n'est pas 
limitatif (carrousel d ' entrainement , . . . ) ; 

une multiplicity d'organes 8 de prehension des recipients 

2 qui sont repartis sur la perxpherie du plateau 3 ; dans 
1' exemple represents les organes de prehension 8 sont 
agences sous forme de pinces disposees sensiblement 
radialement ; 

une multiplicity de moyens 9 de support desdits organes de 
prehension 8 sur le plateau 3, chaque moyen de support 9 
etant agence pour pouvoir coulisser sensiblement vertica- 
lement relativement au plateau 3, sensiblement parallele- 
ment a 1 1 arbre 4 ; dans 1' exemple illustre a la figure 2 
de f agon mieux visible, chaque moyen de support 9 est 
constitue par une tige de support 10 apte a coulisser 
sensiblement verticalement dans des paliers 11, 12 prevus 
respectivement dans les elements discoxdaux inferieur 3a 
et superieur 3b constituant le plateau 3 ; un manchon 
protecteur 13 fixe sur le dessus de 1 ' element discoxdal 
superieur 3b coxffe I'extremite saillanre de la tige 10 et 
renferme au moins un ressort de rappel dont question plus 
loin ; 

sous 1' element discoidal inferieur 3a du plateau 3 est 
dispose une came fixe circulaire 14, coaxiale au plateau 

3 et disposee a 1 1 aplomb des extremites inferieures des 
tiges 10 de maniere que lesdites extremites, equipees de 
preference de galets 15, puissent prendre appui sur ladxte 
came 14 ; cette came presente une hauteur variable 
circulairement entre un niveau vertical minimum et un 
niveau vertical maximum de maniere a generer un deplace- 
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merit vertical des tiges 10 et done des organes 8 de 
prehension lorsque le plateau 3 tourne ; le maintien en 
appui des tiges 10 contre la came 14 est obtenu sous 
l f action des ressorts de rappel precites ( non visibles sur 
les dessins) et/ou a l'aide d'une contre-came 140 et d 1 un 
galet correspondant 150 dont question plus loin ; 
des moyens 16 d 1 alimentation du plateau 3 en recipients, 
lesdits moyens d 1 alimentation 16 etant agences pour amener 
les recipients 2 les uns a la suite des autres aux moyens 
de prehension 8 equipant le plateau 3 lorsque ceux-ci 
defilent en etant situes a un premier niveau ; dans 
I'exemple plus particulierement represente aux figures 1 
et 2, les moyens d ' alimentation 16 comprennent une roue de 
transfert 17 mobile en rotation sur un arbre vertical 18 
supporte par le bati 6, et disposee de maniere a tangenter 
la trajectoire circulaire des organes de prehension 8 du 
plateau 3 ; la roue de transfert 17 regoit elle-meme les 
preformes d'un dispositif d ' amenee approprie (par exemple 
une vis sans fin de mise au pas) schematise par la fleche 
19 sur la figure 1, les recipients 2 etant regus dans des 
echancrures 20 reparties sur la peripherie de la roue 17; 
dans cet exemple la roue 17 est situee en position basse, 
en regard d'une zone ou la came 14 possede son niveau 
vertical minimum ; 

et des moyens 21 d 1 evacuation des recipients 2 qui sont 
disposes pour evacuer les recipients les uns a la suite 
des autres hors des organes de prehension 8 du plateau 3 
lorsque ceux-ci defilent en etant situes a un second 
niveau ; dans I'exemple represente aux figures 1 et 2, les 
moyens d ' evacuation 21 sont constitues de fagon stricte- 
ment .identiques aux moyens d ' alimentation 16, sous forme 
d'une roue de transfert 22 a encoche.s peripheriques 23 
tournant autour d'un axe vertical 24 et situee en position 
haute, en regard d'une zone ou la came 14 possede son 
niveau vertical maximum, les recipients 2 etant ensuite 
repris par un dispositif approprie, tel qu'une vis sans 
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fin schematisee par la fleche 25. 

On notera des a present la reversibilite de fonc- 
tionnement du dispositif qui vient d'etre decrit plus 
specif iquement dans un agencement de type elevateur : une 
rotation en sens inverse des roues de transfert 17 et 22 et 
une inversion de 1 1 alimentation et de 1 1 evacuation, ainsi 
qu'une rotation en sens inverse du plateau permettent de 
realiser un agencement de type descenseur. 

On notera egalement que 1' amplitude du mbuvement 
vertical n'est limitee que par la raideur de la pente de la 
came 14, cette raideur dependant elle-meme du diametre de la 
came : il est done possible d'envisager un deplacement 
vertical des preformes de toute amplitude souhaitee en 
choisissant de fagon appropriee le diametre de la came, 
autrement dit le diametre du plateau 3. Toutefois, pour 
eviter d ' avoir recours a un diametre trop important ( et done 
eviter un dispositif trop encombrant ) lorsqu'une grande 
amplitude de deplacement vertical est souhaitee, une 
solution originale, conduisant a un encombrement moindre, 
sera donnee plus loin. 

On notera de plus que 1 ' agencement qui vient d'etre 
decrit et qui est represents aux figures 1 et 2, avec la 
came situee sous le plateau 3 et les tiges 10 animees d'un 
mouvement vertical au-dessus du plateau inferieur 3a, 
constitue un mode de realisation prefere en raison de la 
simplicity de structure, de montage et d'entretien auxquel- 
les il conduit ; en outre, il autorise, sans modification de 
la partie basse du dispositif, une extension verticale vers 
le haut pour accroitre les possibilites f onctionnelles comme 
cela sera explique plus loin ; toutefois, d'autres solutions 
techniques peuvent etre envisagees qui conduiraient aux 
memes resultats que la version simple illustree aux figures 
1 et 2. 

On notera enf in que le plateau 3 peut etre 
equipe de tout type d ' organe de prehension 8 utile pour un 
mode de prehension souhaite des recipients. Dans 1 ' exemple 
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plus specifiquement represent, les recipients sont supposes 
posseder un col muni a sa base d'une collerette large, et 
les pinces 8 equipant le plateau 3, ainsi que les echancru- 
res 20,. 23 equipant les roues de transfert d ' alimentation 17 
5 et d' evacuation 22, sont plus particulierement agencees pour 

saisir et soutenir de tels recipients 2 sous leur colleret- 
te. Les memes moyens, ainsi que 1 ' ensemble du dispositif 
conviendraient de la meme maniere pour saisir des ebauches 
intermediates ou des recipients acheves a n ' importe quel 
10 stade de leur traitement. Toutefois, les moyens de prehen- 
sion pourraient etre dif ferents pour saisir des recipients 
de morphologie differente ou par une autre de leur partie, 
sans que cela remette en cause la conception d' ensemble du 
dispositif des figures 1 et 2. 
15 ~ Le dispositif elevateur/abaisseur conforme a 

1 • invention of f re 1 1 interet essentiel d ' une grande compacite 
pour la surface occupee au sol er d'eviter un developpement 
lineaire important. 

Un autre interet du dispositif conforme a 1 ' inven- 
20 tion est d'autoriser un regroupement des postes, de traite- 

ment des recipients 2, en superposant lesdits postes qui 
sont alors desservis par le dispositif conforme a 1 ' inven- 
tion : la surface occupee au sol est considerablement 
reduite alors que l'espace vertical, souvent important dans 
25 un atelier, est occupe de facon ameliore. 

Les figures 3 et 4 illustrent un exemple de realisa- 
tion d'un tel agencement, qui est derive etroitement de la 
structure de base illustree aux figures 1 et 2 . De ce fait, 
certaines references numeriques sont conservees, sur les 
30 figures 3 et 4, pour designer les parties ou organes 

identiques . 

On notera au prealable que, le dispositif incluant 
des roues et plateaux superposes vert icalement et coaxiaux, 
des arrachements ont ete pratiques dans certaines pieces de 
35 maniere a monter une partie des pieces sousjacentes (figure 

3). De plus, la figure 4 est une vue de cote developpee, du 
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point de vue fonctionnel, du dispositif vu en plan sur la 
figure 3 : certains organes y apparaissent done deux fois, 
respectivement dans deux attitudes f onctionnelles differen- 
tes . 

Une vis sans fin d ' alimentation Va amene les 
recipients 2 a une roue de transf ert 26 a encoches ( f leche 
A) qui les delivre sur un plateau tournant 27 a 1 1 entree E 
d' une unite de traitement quelconque 28 disposee en arc de 
cercle autour du plateau 27. A la sortie S de 1' unite de 
traitement 28, les recipients ( ici des preformes) 2 sont 
saisis par la roue de transf ert d ' alimentation 17, situee au 
meme niveau que la roue de transf ert precitee 26, qui 
alimente ( f leche B ) les moyens de prehension 8 du dispositif 
elevateur 1 qui, par ailleurs, est organise comme explique 
plus haut en regard des figures 1 et 2. 

Au cours de la rotation du plateau 3, les organes de 
prehension 8 soutenus par les tiges 10 en appui sur la came 
14 sont eleves, puis les preformes sont saisies par la roue 
de transf ert d 1 evacuation 22 ( non representee a la figure 3) 
qui est situee au-dessus de la roue de transfert d 1 entree 26 
et qui est calee sur le meme axe que celle-ci. 

La roue de transfert 22 delivre alors ( f leche C) les 
preformes a un plateau tournant 29, coaxial au plateau 
tournant 27 et situe au-dessus de celui-ci, a 1* entree d'une 
seconde unite de traitement 30 qui s'etend en arc de cercle 
autour du plateau 29 et au-dessus de 1' unite 28 precitee. 

A la sortie de 1 ' unite de traitement 30, les 
preformes sont saisies par une roue de transfert 31 d 1 axe 18 
(non montree a la fig. 3) et situee au-dessus de la roue de 
transfert 17, puis amenees a une vis sans fin Vs les 
evacuant vers une sortie ( f leche D). 

Grace a la superposition coaxiale des roues de 
transfert (26, 22 ; 17, 31), le dispositif des figures 3 et 
4 possede une surface' d 1 implantation au sol exactement 
identique a celle du dispositif plus simple illustre aux 
figures 1 et 2, t and is que le traitement des recipients 
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s'effectue sur deux niveau* superposes (unite de traitement 
unique repartie sur deux niveaux, ou bien deux unites de 
traitements distinct s disposees 1 1 une au-dessus de 1' autre). 

On comprend des lors 1 ' ampleur du changement que le 
dispositif ascenseur/descenseur conforme a 1 ' invention 
permet d'introduire dans 1 ' architecture d • une installation 
de traitement des recipients. De fagon pratique, aujourd ' hui 
les dif ferents postes se succedent approximativement au 
niveau du sol dans un developpement lineaire plus ou moins 
love, et ce n'est que dans le cas des lignes de transfert, 
notamment pour le f ranchissement d' obstacles, qu'il etait 
admis d'elever en hauteur le niveau de circulation des 
recipients. Grace a la raise en oeuvre du dispositif de 
1- invention, ce sont les postes de traitement eux-memes qui 
s'etagent et se developpent verticalement , conduisant a une 
occupation optimale de 1 ' ensemble du volume d'un batiment 
avec un remarquable ramassage sur elle-meme de 1 ' installa- 
tion au niveau du sol, conduisant a une economie substan- 
tielle de metres carres d' implantation. 

On congoit egalement, d'apres ce qui a ete decrit en 
regard des figures 3 et 4, que les dispositions conformes a 
1- invention ne sont pas limitees a la realisation d'un 
dispositif de transfert sur deux niveaux et que les disposi- 
tions precedemment decrites peuvent etre reconduites, 
d'etage en etage, pour constituer un dispositif de transfert 
vertical a nombre quelconque d'etages. Seuls sont a adapter 
la hauteur des tiges 10 de support des organes de prehen- 
sion, ainsi que le nombre n desdits organes de prehension 

sur chaque tige 10. 

A la figure 5, on a represents de fagon tres 
schematique, en conservant certaines references numeriques 
de la figure 1, un dispositif a quadruple niveau d 1 elevation 
(le plateau 3 a ete volontairement simplifies). Les reci- 
pients sont amenes par une roue de transfert ( schematisee 
par la fleche 32), du cote du niveau bas de la came 14, a 
une premiere rangee inferieure d' organes de prehension 8 ; 
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qui, par rotation du dispositif autour de 1 1 axe 5, elevent 
(fleche 33J les recipients a un deuxieme niveau, en regard 
du niveau haut de la came 14. La les recipients sont repris, 
par exemple par des roues de transfert, et amenes (fleche 
34 2 ) du cote du niveau bas de la came 14, a une deuxieme 
rangee d' organes de prehension 8 2 . Ceux-ci elevent (fleche 
33 2 ) les recipients jusqu'a un troisieme niveau en regard du 
niveau haut de la came 14. Des moyens de transfert amenent 
(fleche 34 3 ) les recipients a une troisieme rangee d 1 organes 
de prehension 8 3 qui les elevent (fleche 33 3 ) jusqu'a un 
niveau superieur ou ilssont evacues (fleche 35). 

L'interet d ' un tel dispositif reside dans le fait 
que 1 ' accroissement des niveaux d' elevation des recipients 
se traduit uniquement par une augmentation de la hauteur des 
tiges 10 sur chacune desquelles les organes de prehension 
des rangees successives Q lr 8 2 , 8 3 , . . . sont fixes en etant 
equidistants les uns des autres et par un empilement 
vertical des n moyens d'amenee 32, de reprise des recipients 
(trajets 34 2 , 34 3 ) et d' evacuation 35 . . L ' encombrement au sol 
du dispositif demeure independant du nombre des etages et 
l'on comprend que ce nombre d ' etages peut etre quelconque : 
la hauteur d 1 elevation des recipients peut done etre choisie 
de toute valeur souhaitee. 

On comprend egalement que les lignes de transfert 
horizontal a chaque niveau ( fleche 34 2 , 34 3 ; peuvent etre des 
lignes ramenant les recipients directement sur le cote 
oppose du plateau' 3 pour une nouvelie ascension, mais 
peuvent egalement consister en des lignes de transfert 
eloignant les recipients du dispositif elevateur, par 
exemple pour desservir des postes de traitement prevus a 
chaque etage, par exemple selon une architecture analogue a 
celle de la figure 3 ou bien differente de celle-ci (poste 
de traitement sur des niveaux differents, mais non rigoureu- 
sement superposes ) . 

On peut egalement envisager de reaiiser un disposi- 
tif a sorties multiples, comme illustre a la figure 6. Ce 
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dispositif , agence fondamentalement de fagon analogue a 
celui de la figure 5, comporte, a chaque niveau intermediai- 
re, un aiguillage 36 2 au deuxieme niveau, 36 3 au troisieme 
niveau, qui permet selectivement de faire sortir le reci- 
pient au niveau considere (sortie 35 2 , 35 3 ) ou de lui faire 
poursuivre son ascension jusqu'au niveau suivant, et 
finalement jusqu'a la sortie 35 4 du dispositif situee ici au 
quatrieme niveau. 

Comme il va de soi et comme il resulte deja de ce 
qui precede, 1 1 invention ne se limite nullement a ceux de 
ses modes d • application et de realisation qui ont ete plus 
particulierement envisages ; elle en embrasse au contraire 
toutes les variantes. 
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RE VEND IC AT IONS 
1. Dispositif de transfert continu de recipients 
selon une direction sensiblement verticale, caracterise en 

ce qu'il comprend : 
5 - des moyens d * entrainement en rotation, autour d * un axe 

sensiblement vertical (5), d 1 une multiplicity d' organes 
(8) de prehension des recipients (2) repartis autour de 
1 ' axe vertical, 

- une multiplicity de moyens (9) de support pour associer 
10 lesdits organes (8) de prehension aux moyens d' entraine- 

ment, agences pour que chaque organe de prehension puisse 
coulisser sensiblement verticalement relativement aux 
moyens d ' entrainement , 
-une came fixe circulaire (14), coaxiale aux moyens 
15 d' entrainement et disposee a 1 ' aplomb desdits moyens de 

support (9) de maniere que ceux-ci puissent cooperer avec 
elle, ladite came (14) presentant une hauteur variable 
circulairement entre un niveau vertical minimum et un 
niveau vertical maximum de maniere a generer un deplace- 
20 ment vertical des moyens de support (9 ) lorsque les moyens 

d ' entrainement tournent , 

- des moyens (16) d * alimentation en recipients disposes pour 
amener les recipients (2) les uns a la suite des autres 
aux moyens de prehension (8) lorsque ceux-ci defilent en 

25 etant situes a un premier niveau, 

- et des moyens (21) d' evacuation des recipients (2) 
disposes pour evacuer les recipients (2) les uns a la 
suite des autres hors des organes de prehension (8) 
lorsque ceux-ci defilent en etant situes a un second 

30 niveau. 

2. Dispositif de transfert vertical selon la 
revendication 1, caracterise en ce que chaque moyen de 
support (9) comprend une tige de support (10) apte a 
coulisser sensiblement verticalement dans un palier (11) 

35 prevu sur la peripherie des moyens d * entrainement , cette 
tige de support (10) supportant au moins un organe de 
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prehension (8) et cooperant (15) avec la came (14). 

3. Dispositif de transfert vertical selon la 
revendication 2, caracterise en ce que cheque moyen de 
support (9) est associe a des moyens de rappel pour mainte- 
nir elastiquement la tige (10) en appui contre la came (14). 

4. Dispositif de transfert vertical selon la 
revendication 3, caracterise en ce que les moyens de rappel 
sont un ressort. 

5. Dispositif de transfert vertical selon la 
revendication 3, caracterise en ce que les moyens de rappel 
sont une contre-came coperant avec un galet porte par la 
tige. 

6. Dispositif de transfert vertical selon l'une 
quelconque des revendications 1 a 5, caracterise en ce que 
les moyens d'entrainement sont un plateau, la came (14) est 
situee sous le plateau (3), les tiges (10) traversent le 
plateau (3), et les organes de prehension (8) sont situes 
au-dessus du plateau (3). 

7. Dispositif de transfert vertical selon l'une 
quelconque des revendications 1 a 6, les recipients (2) 
etant munis d 1 un col definissant un goulot, caracterise en. 
ce que les organes de prehension (8) sont des pinces 
s'etendant sensiblement radialement par* rapport a 1 1 axe (5) 
des moyens d'entrainement ( 3 ) et aptes a saisir les reci- 
pients ( 2 ) par leur col . 

8. Dispositif de transfert vertical selon la 
revendication 7, caracterise en ce que les moyens d 1 alimen- 
tation (16) et les moyens d 1 evacuation (21) comprennent 
chacun une roue de transfert (17 ; 22) comportant un disque 
muni d'evidements peripheriques (20 ; 23) pour supporter les 
recipients (2) par leur col et les presenter un a un aux 
moyens de prehension (8) ou respectivement les saisir un a 
un sur lesdits moyens de prehension (8). 

9. Dispositif de transfert vertical selon la 
revendication 8, caracterise en ce que les moyens d' alimen- 
tation (16) comprennent une vis d 1 alimentation (19) associee 
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a la roue de transfert d ' alimentation (17) pour amener a 
celle-ci les recipients (2) distants d 1 un pas predetermine 
et/ou en ce que les moyens d' evacuation (21) comprennent une 
vis sans fin d f evacuation (25) associee a la roue de 
transfert d* evacuation (22) pour recueillir les recipients 
(22) sur celle-ci. 

10. Dispositif de transfert vertical a etages 
multiples selon l'une quelconque des revendications 1 a 9, 
caracterise 

- en ce que chaque moyen de support (9) supporte plusieurs 
organes de prehension (8 : , 8 2 , 8,, . . . ) en nombre n, 
equidistants verticalement les uns des autres, 

- en ce qu'il comp'orte n moyens d 1 alimentation (32, 34 2 , 
34 3 ,...) disposes" verticalement les uns au-dessus des 
autres et n moyens d* evacuation ( 34 2 , 34 3 , . .., 35 ) disposes 
verticalement les uns au-dessus des autres avec la meme 
equidistance que les organes de prehension, 

- et en ce qu'il comporte en outre (n-1) moyens de transfert 
intermediates ( 34 2/ 34 3 , . . . ) disposes verticalement les 
uns au-dessus des autres et agences pour recueillir les 
recipients (2) du moyen d 1 evacuation d 1 un niveau et 
l f amener , par un transfert sensiblement horizontal (34-., 
34 3/ . . . ), au moyen d 1 alimentation en direction d 1 un niveau 

- immediatement adjacent -superieur ou inferieur-, 

ce grace a quoi , pour une came (14) de hauteur donnee, il 
est possible de multiplier 1' amplitude verticale de trans- 
fert des recipients. 

11. Dispositif de transfert vertical a etages 
multiples selon la revendication 10, caracterise en ce qu'a 
chaque etage des moyens selecteurs (36 2 , 36 5 , . . * J sont prevus 
pour prelever des recipients sur les moyens d 1 evacuation 
dudit niveau et les diriger vers une sortie correspondante 
(35 2 , 35 3 , - . . ) ou selectivement pour laisser les recipients 
etre entraines par le moyen de transfert intermediaire (34 : , 
34 3 , . . . ) vers le moyen d 1 alimentation suivant. 

12. Dispositif de transfert vertical a etages 
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multiples selon la revendication 11, caracterise en ce que 
chaque moyen de transfert intermediaire dessert une unite ou 
fraction d 1 unite de traitement de recipients, 
ce grace a quoi les recipients sont deplaces a travers une 
5 succession d' unites de traitement disposees verticalement 

les unes au-dessus des autres, avec une implantation au sol 
de surface reduite. 
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